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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT

dowa zalicznikowego odcinka o$wietlenia ulicznego instalacji oswietlenia drogowego 0,4 kV

OBIEKT: Budowa os$wietlenia drogowego w m. Racigcice Obrgb ew. 0021 Racigcice

Dziatka nr 118/1; 46/36

INWESTOR : GMINA SOMPOLNO ul. 11 listopada 15 62-610 Sompolno

l.

1.1

Wstep

. Przedmiot ST

1.2.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwigzanych z os$wietleniem drogowym

Zakres stosowania ST.

1.3.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST.

1.4.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z montazem :
a) -linii kablowej dla zasilania projektowanego o$wietlenia;

b) -montaz opraw o$wietlenia drogowego na stupach o wys. 8 m;

C) -montaz uziemien

d) -montaz szafki zasilajgco-sterowniczej

Okres$lenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami i ,,Przepisami Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych”, oraz definicjami podanymi w pkt. 10 ST

Kody CVP:

- sfownictwo gtowne : CVP 45.31.61.10-9

- uzupetniajace :CVP 45.31.12.00-2 ; 45.31.23.11-0

Ogdblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania rob6t oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera Projektu.

Rodzaje urzadzen, osprzetu i materiatow zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢
zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie innych rodzajow urzadzen ,osprzetu
1 materiatow jest dopuszczalne jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej

zmian uzgodnionych w obowigzujagcym trybie z Inzynierem Projektu



2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug niniejszej specyfikacji sa:
2.1. Stupy stalowe cylindryczne dla linii kablowych anodowane szare na fundamencie prefabrykowanym
stylowy (grafit — RAL 7021 ) wysokosci 8 m np. typ LST8/KS33/OP13 (konserwator zabytkow).

2.2. Oprawy drogowe typu STYLOWE- LED55w np._typ OP07(konserwator) powinny charakteryzowac

si¢ parametrami nie gorszymi niz: -panel z diodami LED ktéory w razie uszkodzenia mozna
wymienia¢ bez koniecznosci wymiany catej oprawy ; wyposazony w kostke przytaczeniowa, ktora
umozliwi jego wymiang; jej rozsyl $wiatla (powinna by¢ zachowana rownomiernos¢ o$wietlenia na
catej powierzchni o$wietlanej drogi); korpus i obudowa z AL odpornego na korozjg; szczelnosé
komory optycznej IP65; mozliwa wymiany modutu zasilajacego; materiat optyki —szkto akrylowe;
uchwyt o srednicy fi 48-60 mm pozwalajacy na montaz na wysiegniku ; temperatura barwy 5000-
5500K; wskaznik oddawania barwy minimum LED Ra >70; utrzymanie strumienia $wietlnego w
czasie : 80% po 60 000h (zgodnie z IES LM-80-TM-21) ; uktady optyczne winny spetnia¢ wymogi
PN-EN 62471:2010”bezpieczenstwo fotobiologiczne lamp i systemow lampowych”; napigcie
znamionowe 230v,50Hz, WSP cos fi > 90 (przy max obcigzeniu); temperatura pracy (-30 do +40 C);
wymagane deklaracje zgodnos$ci CE oraz znak ENCE europejskie oznakowanie zgodno$ci produktu

z europejska norma EN bezpieczenstwa sprzetu elektrycznego.

2.3. kable ziemne o napigciu nizszym niz 1 kV powinny spetnia¢ wymagania odpowiednich norm

przedmiotowych. YAKY4x25 wg PN-E 9000 82.

2.4. Dla prowadzenia kabli pod jezdnig i przy zblizeniach z innymi urzadzeniami podziemnymi nalezy

stosowac¢ przepusty z rur PCV, grubo$cienne z materialdéw niepalnych, wytrzymatych na dziatanie
tuku elektrycznego. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-C 89205 lub stalowe bez
szwu wg normy PN-H-74219.

2.6. Szafa o$wietleniowa powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektows i odpowiada¢ wymogg PN-

IEC 60364-4-482:1999, z tworzywa termoutwardzalnego, odporna na dziatanie UV. Przystosowana

do zasilania zarowno z linii napowietrznej jak i kablowej napigcie 230/400V,50Hz.

3. Sprzet

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wyladunku
materialow, sprzetu itp. Sprzgt uzywany przez wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacje Kierownika

Projektu.

3.2. Przy robotach ziemnych w poblizu istniejgcych urzadzen podziemnych, prace nalezy wykonywaé

rgcznie.



4. Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.
Na s$rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemiesz-

czaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworcg.

5. Wykonanie robot

5.1.

Ogdblne warunki wykonania robot podano w ST. D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2.

Zakres wykonywanych robét:

- wykonanie wykopdéw pod kabel o glebokosci 0,8m i szerokosci 0,4m i stupy o§wietleniowe
- przeciski pod droga i przeszkodami;

- ulozenie rur ostonowych;

- wykonanie podsypki piaskowej 2x10 cm;

- ulozenie kabla w wykopie i rurach;

- montaz fundamentéw i stupéw o$wietleniowych;

- montaz opraw o$wietleniowych;

- montaz przewodow YDY3x2,5 w stupy;

- montaz zlaczy IZK;

- montaz szafki o$wietleniowej zasilajagco-sterowniczej

Metoda przebudowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydanych przez uzytkownika

obiektu. Warunki te okreslaja ogolne zasady przebudowy i ich okres.

6. Kontrola jakosci robot

6.1.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagane przepisy ogdlne”.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy budowie

kablowych linii elektroenergetycznych oswietlenia drogowego

Aparaty i urzadzenia elektryczne i kable elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest fabryczny lub

6.2.

swiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

Kontrola i1 badania w trakcie robét:

6.3.

a) sprawdzenie stanu urzgdzen,
b) stupy po zmontowaniu i ustawieniu sprawdzi¢ w zakresie: lokalizacji, kompletnosci wypo-

sazenia stanu powlok ochronnych.

Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ i pomierzyc¢:
a) jako$¢ i kompletnos¢ wykonanych robot,

b) wykona¢ pomiary elektryczne i geodezyjne.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robét jest 1 km (kilometr) przebudowanej napowietrznej linii energetycznej.

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.



8. Odbidr robot

8.1.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

8.2.

Odbiorom robét ulegajacych zakryciu podlegaja nastgpujace roboty:
a) montaz fundamentéw pod stupy;
b) wykopy rowoéw kablowych;

C) ulozenie kabli.

Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbioru ostatecznego nalezy dokonaé wedtug zasad podanych w ST D-M.00.00.00. Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

a) projektowa dokumentacj¢ powykonawcza,

b) geodezyjna dokumentacje powykonawcza,

€) protokoty z dokonanych prob i pomiarow,

d) protokoty odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa ptatnosci

10.

Zgodnie z UMOWA

Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- transport materiatdéw niezbednych do wykonania robot,
- montaz i stawianie stupéw o$wietleniowych,

- montaz opraw o$wietleniowych i przewodow,

- montaz kabli

- montaz uziemien

- proby i pomiary

- oznakowanie i zabezpieczenie robot w pasie drogowym.

Przepisy zwigzane
PN-E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-EN 13201 Oswietlenie drog.
PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powloce polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV,
PN-EN 12464-1:2004 Swiatlo i oswietlenie,
PN-EN 60598 -2-3 Oprawy oswietleniowe. Wymagania szczegotowe.
Oprawy o$wietlenia drogowego i ulicznego.
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