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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
i montazem elementéw matej architektury.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogodlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem i montazem elementéw matej architektury
i obejmujaq:

- montaz kosza na odpady,
- wykonanie i ustawienie tawek statych,
- wykonanie i montaz urzadzen na placu zabaw zgodnie z projektem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe s zgodne =z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdblne" pkt 1.5. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania
rob6t oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST 00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Kosze na odpady

Konstrukcja: Stal

Stal cynkowana, malowana proszkowo
Kotwienie: Zabetonowane 50 cm w gruncie

2.3. tawki z oparciem

Konstrukcja: Stal-stal malowana
Cynkowanie i malowanie: proszkowe
Drewno: Sosna impregnowana

Sruby i mocowania: Nierdzewne

Kotwienie: Zabetonowane 60 cm w gruncie.
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2.3. Tablica regulaminowa
Konstrukcja: Stal

Cynkowanie i malowanie —proszkowe
Sruby i mocowania: nierdzewne

Tablica: blacha cynkowana

Kotwienie: Zabetonowane 60 cm w gruncie.

2.4. Urzadzenia na placu zabaw
Urzadzenia winny posiada¢ wazne certyfikaty bezpieczenstwa wedtug
norm EN-1176 i EN-1177.
Wymiary wysokosci, szerokos$ci urzadzen i stref bezpiecznych mogg odbiegac
z tolerancjg £10%. Wymagania materiatowe nie moga by¢ gorsze niz podane.

- Zestaw zabawowy

Wymagania materiatowe:

- elementy konstrukcyjne wykonane z drewna klejonego warstwowo (kantéwka
o wymiarach 100mm x 100mm o zaokraglonych krawedziach). Wszystkie belki
konstrukcyjnie posiadajg frez wzdtuzny z kazdej strony. Elementy konstrukcyjne
zakonczone sg od gory kapturami z tworzywa,

- urzadzenie osadzone w podiozu na stalowych kotwach ocynkowanych,
zabetonowanych w gruncie,

- wszystkie elementy drewniane malowane sg natryskowo farbami akrylowymi
tworzacymi elastyczng warstwe z powtokg UV,

- wszystkie elementy wykonane ze sklejek malowane sg natryskowo farbami
akrylowymi tworzacymi elastyczng warstwe z powtokag UV,

- elementy wykonane z rurek stalowych grubosciennych o s$rednicy 30mm
malowane proszkowo w kolorze,

- Sruby ocynkowane w stupach konstrukcyjnych, zabezpieczone zaslepkami
z tworzywa,
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- gniazda tacznikéw zakryte zaslepkami z tworzywa,

- daszki wykonane z wodoodpornej sklejki grubosci 25mm,

- zjezdzalnia $limak wykonana z tworzywa sztucznego,

- podest jest antyposlizgowy wykonany ze sklejki szalunkowej wodoodpornej
grubosci 25mm,

- liny w zestawie wykonane sg z lin polipropylenowych ze stalowym
wzmocnieniem (kordem),

- urzadzenie posiada wieze z dachem i dwoma podestami- jeden na wysokosci
60cm, drugi na wysokosci 200cm,

- zjezdzalnia na wysokosci 200cm w ksztatcie slimaka wykonana w catosci
z tworzyw sztucznych,

- schody- drabinka wejsciowa na wysokosci 60cm, wykonane w konstrukcji
drewnianej na belkach policzkowych z drewna, porecz przy schodach z rurek
stalowych malowanych proszkowo,

- zjezdzalnia na wysokosci 60 cm, slizg wykonany ze stali nierdzewnej,
konstrukcja nosna wykonana ze stali, boki wypetnione sklejkg wodoodporng,

- schody wejsciowe na wysokosci 60cm, wykonane w konstrukcji drewnianej na
belkach policzkowych z drewna, porecz przy schodach ze sklejki wodoodpornej,

- barierki ochronne w wiezyczkach wykonane z rurek stalowych malowanych
proszkowo, sklejki wodoodpornej z oknami z typu bulaj,

- barierki podestu wykonane z rurek stalowych malowanych proszkowo.

- Zestaw sprawnosciowy

R 14,0 S
]
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Wymagania materiatowe:

- elementy konstrukcyjne wykonane z drewna klejonego warstwowo (kantéwka
o wymiarach 100mm x 100mm o zaokraglonych krawedziach). Wszystkie belki
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konstrukcyjnie posiadajg frez wzdtuzny z kazdej strony. Elementy konstrukcyjne
zakonczone sg od gory kapturami z tworzywa,

- urzadzenie osadzone w podiozu na stalowych kotwach ocynkowanych,
zabetonowanych w gruncie,

- Sruby ocynkowane w stupach konstrukcyjnych, zabezpieczone zaslepkami
z tworzywa,

- gniazda tacznikéw zakryte zaslepkami z tworzywa,

- liny w zestawie wykonane z lin polipropylenowych ze stalowym wzmochieniem
(kordem),

- wszystkie elementy drewniane malowane sg natryskowo farbami akrylowymi
tworzacymi elastyczng warstwe z powtokg UV,

- wszystkie elementy wykonane ze sklejek malowane sg natryskowo farbami
akrylowymi tworzacymi elastyczna warstwe z powtokg UV,

- konstrukcja z impregnowanego, klejonego drewna sosnowego,

- urzadzenie posiada liny do wspinania sie, dwa kotka gimnastyczne, rure do
wspinania (rura stalowa malowana proszkowo), drgzek do podciggania sie z rurki
stalowej malowanej proszkowo, scianki wspinaczkowej (sklejka wodoodporna
grubosci 25mm malowana natryskowo farbami akrylowymi. Uchwyt do
wspinaczki z tworzyw sztucznych), drabinki linowej ze szczebelkami z rurek
stalowych malowanych proszkowo, 2x drabinka pionowa ze szczebelkami z rurek
stalowych malowanych proszkowo, przeplotnia pozioma - pajeczyna z lin
stalowych w oplecie polipropylenowym 2z poreczami z rurek stalowych
malowanych proszkowo.

- Hustawka wagowa,

i
2

Wymagania materiatowe:

- elementy stalowe ocynkowane i malowane proszkowo,

- ptyty z tworzywa HDPE,

- urzadzenia na state posadowione sg w gruncie, betonowane betonem klasy
min. B15,

- wszystkie elementy ztaczne jak Sruby, nakretki, podktadki zabezpieczone sg
antykorozyjnie poprzez cynkowanie galwaniczne. Wystepujace tby srub i nakretki
zabezpieczone sg plastikowymi zaslepkami. Nakretki kotpakowe z tbem kulistym
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- Bujak (sprezynowiec- $cigacz)
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Wymagania materiatowe:

rurki stalowe malowane proszkowo,

catos¢ wykonana ze sklejki wodoodpornej grubosci 25mm,

Sruby ocynkowane, zabezpieczone zaslepkami z tworzywa,

- sprezyna ze stali ocynkowanej - ostatni pierscien sprezyny zabezpieczony
przed putapka na zakleszczenie,

- urzadzenie osadzone w podtozu na stalowych kotwach ocynkowanych,
zabetonowanych w gruncie.

- Karuzela,

Y
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Wymagania materiatowe:

- urzadzenie osadzone jest w podtozu na stalowych kotwach ocynkowanych,
zabetonowanych w gruncie,

- wszystkie elementy drewniane malowane sg natryskowo farbami akrylowymi
tworzacymi elastyczna warstwe z powtokg UV,

- wszystkie elementy wykonane ze sklejek malowane sg natryskowo farbami
akrylowymi tworzacymi elastyczna warstwe z powtokg UV,

- rurki stalowe malowane proszkowo,

- $ruby ocynkowane, zabezpieczone zaslepkami z tworzywa,

- karuzela posiada szes¢ siedzisk,

- karuzela skfada sie ze stupa nosnego tozyskowanego, ramion z rurek stalowych
malowanych proszkowo, siedzisk z drewna oraz podestu na platformie z ptyty
szalunkowej wodoodpornej, antyposlizgowej 25mm.

- Hustawka wahadfowa podwadjna,

~—— 8500 ———=
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Wymagania materiatowe:

- konstrukcja hustawki wykonana jest z metalu i malowana proszkowo,

- urzadzenie zabetonowane jest w gruncie,

- belka gérna, poprzeczna stalowa i ocynkowana,

- fancuch techniczny kalibrowany wykonany ze stali nierdzewnej,

- koszyk metalowy powlekany tworzywem sztucznym, zawieszany na tozyskach
samosmarujacych. Siedzisko jest przeznaczone dla dzieci w wieku 1-5lat,

- deseczka metalowa, powlekana tworzywem sztucznym, zawieszany na
tozyskach samosmarujacych. Siedzisko jest przeznaczone dla dzieci w wieku 3-
12lat
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3. SPRZET
3.1. Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ - 00.00.
»~Wymagania ogdine" pkt 3.

3.2. Sprzet do robot wykonawczo - montazowych
Do wykonania robdét zwigzanych z wykonaniem i montazem elementéw
matej architektury moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu:
- minikoparka
- samochody ciezarowe,
- samochody dostawcze,
- sprzet do montazu zalecany przez producenta elementéw gotowych
- sprzet do robot budowlano - stolarskich.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport elementéw malej architektury
Elementy matej architektury nalezy przewozi¢ w sposdb zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 5.

5.2. Montaz koszy na odpady
Kosze na odpady nalezy montowaé w fundamencie betonowym klasy B15
na rurze stalowej wedtug zalecen producenta.

5.3. Montaz tawek statych
tawki state nalezy montowaé¢ na fundamencie betonowym klasy B15
wedtug zalecen producenta.

5.4. Montaz tablicy regulaminowej
Tablice regulaminowe nalezy montowaé na fundamencie betonowym klasy
B15 wedtug zalecen producenta.

5.5. Wykonanie placu zabaw wraz z montazem urzadzen
5.5.1. Przygotowanie placu zabaw

Teren pod plac zabaw powinien by¢ wytyczony zgodnie z dokumentacjg
projektowg i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Powierzchnia placu
powinna by¢ wyrdéwnana, nalezy wykona¢ nawierzchnie bezpieczng, zgodnie
z zaleceniami producenta montowanych urzadzen.

5.5.2. Montaz urzadzen na placu zabaw
a) tawki state - jak w pkt. 5.3.,

53



PZ - 03.00. Mata architektura

b) Kosz na odpady - jak w pkt. 5.2.,
c) Tablica regulaminowa - jak w pkt. 5.4.,
d) Urzadzenia zabawowe - produkt gotowy, nalezy montowaé wediug zalecen

producenta oraz zgodnie z dokumentacjg projektowag (fundament betonowy
B15).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdine" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot wykonawczo - montazowych
Kontroli jakosci robdt podlegaja:
- jakos¢ uzytych materiatdw,
- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacjg projektowg oraz z poleceniami
Inzyniera /Kierownika projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z wykonaniem i montazem
elementdéw matej architektury jest 1 szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe,
- zakup i transport materiatéw przewidzianych do wykonania robét,
- montaz koszy na odpady,
- montaz (ustawienie) tawek statych,
- montaz tablicy regulaminowej
- wykonanie placu zabaw wraz z montazem urzadzen,
- przeprowadzenie pomiardéw i wykonanie inwentaryzacji powykonawczej,
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

PZ - 03.01.

MALA ARCHITEKTURA
- URZADZENIA FITNESS
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
i montazem urzadzen fitness.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem i montazem urzadzen fitness i obejmujaq
wykonanie i montaz urzadzen fitness przy placu zabaw zgodnie z projektem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdélne" pkt 1.5. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania
rob6t oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST 00.00. ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Urzadzenia fitness
Urzadzenia winny posiada¢ wazne certyfikaty bezpieczenstwa wediug

norm PN-EN 1176-1:2009.

Wymiary wysokosci, szerokosci urzadzen i stref bezpiecznych moga odbiegad
z tolerancjg £10%. Wymagania materiatowe nie moga by¢ gorsze niz podane.
- fity sktadajq sie z ndg i konstrukcji nosnej wykonanych z dwéch stalowych rur
o przekroju fi 90mm i grubosci 3,6mm z tolerancjg +10%,
- miedzy nogami znajdujg sie dwie blachy o grubosci min. 7mm do mocowania
urzadzen po obu stronach,
- blacha o grubosci min. 2mm, na ktdrej umieszczona jest instrukcja obstugi oraz
dane producenta,
- urzadzenie do ¢éwiczen wykonane jest z konstrukcji nosnej ze stalowych rur
o przekroju ® 90mm i grubosci 3,6mm z tolerancjg +10%. Uchwyty i pozostate
elementy rurowe wykonane sg ze stalowych rur ®@ 40mm i grubos$ci 2mm
z tolerancjg +10%,
- rury zakonczone sg plastikowymi zatyczkami,
- siedziska i pedaty wykonane sg ze stalowej blachy grubosci 2mm z otworami,
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- wyzej wymienione elementy jak i oparcia mogg by¢ wykonane ze stali
kwasoodpornej (nierdzewnej),

- gumowe czesci amortyzujgce (odbojniki) powinny by¢ przykrecone za pomoca
$ruby z gwintem metrycznym do ramy urzadzenia,

- $ruby metryczne powinny by¢ ocynkowane,

- nakretki kotpakowe ocynkowane posiadajgce zabezpieczenie przed
odkreceniem,

- w urzadzeniach, ktoérych nastepuje uderzenie elementu w odbojnik na skutek
wagi ¢wiczacego, zastosowane powinny by¢ sprezyny gazowe zwalniajgce tzw.
amortyzatory,

- urzadzenia powinny by¢ malowane proszkowo podktadem cynkowym
zapewniajgce ochrone antykorozyjng,

- przyrzady do ¢wiczen na powietrzu sg przeznaczone i bezpieczne dla oséb
dorostych oraz dzieci od 10 roku zycia. Dzieci do 14 roku zycia powinny
pozostawa¢ pod opiekg opiekundow. Dopuszczalne maksymalne obcigzenie
wynosi 120 kg (z tolerancjg +10%).

-wyciag gorny +wyciskanie siedzac

Wymiary: 2,0m x 0,84m x 2,18m z tolerancjq £10%
Strefa bezpieczenstwa: srednica 5,0m x 3,84m z tolerancjg £10%
Max. ciezar uzytkownika: 120kg z tolerancjg +10%

500

150

214

384

150

200

-wahadto +twister

Wymiary: 1,44m x 0,88m x 1,78m z tolerancjg £10%
Strefa bezpieczenstwa: srednica 4,40m x 3,87m z tolerancjg £10%
Max. ciezar uzytkownika: 120kg z tolerancjg +10%
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444

387

-biegacz

Wymiary: 1,43m x 0,54m x 1,87m z tolerancjg £10%
Strefa bezpieczenstwa: srednica 4,43m x 3,54m z tolerancjg £10%
Max. ciezar uzytkownika: 120kg z tolerancjg +10%

443

354
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3. SPRZET
3.1. Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ - 00.00.
»~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do robot wykonawczo - montazowych
Do wykonania robdét zwigzanych z wykonaniem i montazem elementéw
matej architektury moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu:
- minikoparka
- samochody ciezarowe,
- samochody dostawcze,
- sprzet do montazu zalecany przez producenta elementow gotowych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport elementéw malej architektury
Elementy matej architektury nalezy przewozi¢ w sposdb zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5.

5.2. Montaz urzadzen fitness

Fity nalezy montowa¢ do fundamentéow betonowych (beton B15)
o szerokosci zgodnej z kartg techniczng urzadzen na gtebokosci 100 cm pod
powierzchnig gruntu wedtug zalecen producenta.

5.5. Wykonanie wraz z montazem urzadzen
5.5.1. Przygotowanie terenu pod urzadzenia fitness

Teren pod urzadzenia fitness powinien by¢ wytyczony zgodnie
z dokumentacjg projektowg i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Powierzchnia placu powinna by¢ wyrédwnana, nalezy wykona¢ nawierzchnie
bezpieczng, zgodnie z zaleceniami producenta montowanych urzadzen.

5.5.2. Montaz urzadzen fitness
a) Urzadzenia fitness— produkt gotowy, nalezy montowaé wedtug zalecen
producenta oraz zgodnie z dokumentacjgq projektowa (fundament
betonowy B15).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci robot wykonawczo - montazowych
Kontroli jakosci robot podlegaja:
- jakos¢ uzytych materiatdw,
- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacjq projektowg oraz z poleceniami
Inzyniera /Kierownika projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdét zwigzanych z wykonaniem i montazem
elementdéw matej architektury jest 1 szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdot podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:
- prace pomiarowe,

- zakup i transport materiatdéw przewidzianych do wykonania robot,
- montaz urzadzen fitness

- przeprowadzenie pomiardéw i wykonanie inwentaryzacji powykonawczej,
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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