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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sag
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem koryt
przez zdjecie warstwy humusu i darniny w ramach robdt zwigzanych
z wykonaniem placu zabaw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem koryt przez zdjecie warstwy humusu i darniny,
wykonywanych w ramach robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
bezpiecznej na placu zabaw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robdét podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepujaq.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt3.

3.2. Sprzet do wykonania koryt
Do wykonania robdt zwigzanych wykonaniem koryt przez zdjecie warstwy

humusu i darniny nie nadajacej sie do powtérnego uzycia, nalezy stosowac:

- minikoparki

- koparko-tadowarka

- topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdét ziemnych -
w miejscach, gdzie prawidiowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym
nie jest mozliwe,

- minikoparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na
odlegtos¢ wymagajacq zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.
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4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem minikoparki lub koparko-
tadowarki albo przewozi¢ transportem samochodowym. Wyboér $srodka transportu
zalezy od odlegtosci, warunkdéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Nadmiary ziemi,
nie bedgcej humusem, a wymagajacej usuniecia z wykopu, nalezy przewozié
transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5. Teren w miejscach wykopdéw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do poézniejszego
uzycia przy umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw
oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane z ustaleniami SST
lub wskazaniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem minikoparki lub
koparko-tadowarki. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest
wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowic
zagrozenie dla bezpieczenstwa robdét (zmienna grubos¢ warstwy humusu,
sasiedztwo budowli) nalezy dodatkowo stosowal reczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych
oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego
zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.)
powinna by¢ zgodna z uzgodnieniami dokumentacji projektowej, SST Ilub
wskazana przez Inzyniera/Kierownika projektu, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach. Miejsca
skladowania humusu powinny by¢ wyznaczone przez Zamawiajacego w taki
sposdb, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie
intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie warstwy darniny.

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe
nawierzchni bezpiecznej jest pokryta darning przeznaczong do powtdrnego
uzycia, darnine nalezy zdja¢ w sposdéb, ktéry nie powoduje jej uszkodzen
i przechowywa¢ w regularnych pryzmach.

Darnine nie nadajacg sie do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé
mechanicznie, z zastosowaniem minikoparki lub koparko-tadowarki i przewiez¢ na
miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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5.4. Wyrownanie dna powstatych koryt.

Po zdjeciu darniny oraz warstwy humusu nalezy wyréwnac¢ dno powstatych
koryt do poziomu wskazanego w dokumentacji projektowej lub wedtug polecen
Inzyniera/Kierownika projektu. Jezeli poziom gruntu po usunieciu darniny
i humusu nie jest zgodny z poziomem dna koryt wskazanym w dokumentacji
projektowej, nadmiary ziemi nalezy usung¢ mechanicznie, z zastosowaniem
minikoparki lub koparko-tadowarki i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do dalszych robdt dno koryt nalezy zagesci¢ przy
uzyciu zageszczarki mechanicznej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdét podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt6.

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych w wykonaniem koryta
przez usuniecie darniny i humusu.

Sprawdzenie jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
usuniecia humusu i darniny oraz przygotowania koryt pod nawierzchnie
bezpieczng (piaskowgq) i brukowg wraz z wyréwnaniem dna i zageszczeniem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m® (metr szedcienny) zdjetej warstwy humusu
i darniny oraz przygotowanego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m® wykonania robét obejmuije:
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skltadowaniem jej
w regularnych pryzmach
- usuniecie nadmiaru ziemi z dna wykopu,
- wyrownanie dna koryta wraz z zageszczeniem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujg

44



HOONOUTAWN L

PZ-02.00. Nawierzchnie bezpieczne i komunikacyjne

PZ - 02.02.
WYKONANIE NAWIERZCHNI

SPIS TRESCI

. WSTEP

MATERIALY

SPRZET
. TRANSPORT
WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT
ODBIOR ROBOT
. PODSTAWA PLATNOSCI
0. PRZEPISY ZWIAZANE

45



PZ-02.00. Nawierzchnie bezpieczne i komunikacyjne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sag
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni bezpiecznej (piaskowej) pod plac zabaw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogdlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczace zasad prowadzenia
robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni i podbudowy, w ramach robdt
zwigzanych z wykonaniem placu zabaw.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Ogodlne wymagania dotyczgce robdét podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST 00.00. "Wymagania ogolne" punkt 2.

2.2.Kruszywa
2.2.1.Skfad kruszywa

Na placu zabaw zostanie zastosowany piasek o frakcji od 0,2 mm do
2mm. Grubos$c¢ tej nawierzchni dostosowano wedtug obowigzujacej normy PN-EN
1177. Materiat ten, odpowiednio jest przygotowany do stosowania na palcach
zabaw dla dzieci, poniewaz nie zawiera czastek mutu i gliny.

Materiaty do wykonania podbudowy pod nawierzchnie z kostki brukowej
powinny skfadac¢ sie z piasku drobnoziarnistego bez domieszek gliny i innych
zanieczyszczen, uzyskanego w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wiekszych od 8 mm.

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne
rodzaje kruszywa, wybrane sposrdd okreslonych w PN-S-06102.

2.2.4.Sktadowanie kruszyw

Kruszywo powinno byc¢ skladowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze
odwodnionym placu, w warunkach zabezpieczajqcych przed zanieczyszczeniem
i przed wymieszaniem réznych rodzajow kruszyw.
2.3. Zrodia materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet
uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrédta materiatéw powinny by¢
wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.
Materiaty z zaproponowanego przez Wykonawce zrédta bedq zaakceptowane do
wbudowania przez Inzyniera/Kierownika projektu, jezeli dostarczone przez
Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan
laboratoryjnych prowadzonych przez Inzyniera wykaza zgodnos$¢ cech
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materiatowych z wymaganiami. Zatwierdzenie zrédta materiatdw nie oznacza, ze
wszystkie materiaty z tego zrdédta bedg przez Inzyniera /Kierownika projektu
dopuszczone do wbudowania. Materiaty, ktére nie spetnia wymagan, zostang
odrzucone.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3. Caty sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Wydajnos¢ sprzetu powinna by¢ taka, aby zapewni¢ zachowanie warunkow
technologicznych dotyczacych czasu wbudowania i zageszczania mieszanki
kruszywa.

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy z kostki brukowej
Do wykonania robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kostki
brukowej, nalezy stosowac:

- minikoparki,

- topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych -
w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym
nie jest mozliwe,

- minitadowarki do rozktadania materiatu ,

- walce ogumione, walce stalowe gtadkie wibracyjne Ilub statyczne do
zageszczania, w miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane
zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne,

- koparkotadowarki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na
odlegtos¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo oraz inne czesci sktadowe do wykonania
nawierzchni nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5.

5.2. Podloze pod nawierzchnie piaskowg

Przed wykonaniem podbudowy podtoze nalezy oczyscic ze wszelkich
zanieczyszczen oraz sprawdzi¢ jego cechy geometryczne i zageszczenie. Wszelkie
koleiny i powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujgce odchylenia od
wymaganej rownosci, spadkéw poprzecznych lub rzednych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie
do osiggniecia wilgotnosci optymalnej, powtérne wyrdéwnanie i zageszczenie.
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5.3. Wytyczenie nawierzchni piaskowej

Prace pomiarowe powinny by¢ prowadzone w sposdb umozliwiajacy
wykonanie  warstwy  piasku zgodnie <z  dokumentacja  projektowa,
z tolerancjami okreslonymi w niniejszej specyfikacji. Paliki lub szpilki do kontroli
uksztattowania terenu powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robét przez Wykonawce.
5.4. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Podbudowe nalezy wykonywaé¢ w warstwie o jednakowej grubosci, takiej
aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byla zgodna z dokumentacjq
projektowa. Natychmiast po koicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy
przystgpi¢ do jej zageszczania poprzez watowanie. Ostateczna grubos¢ uktadanej
warstwy bedzie ustalona na podstawie wynikéw uzyskanych na odcinku
probnym, zaakceptowanych przez Inzyniera /Kierownika projektu. W miejscach
niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami
ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej, okreslanej wg normalnej préby Proctora. Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostal osuszony przez mieszanie roziozonej warstwy
i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat
w roztozonej warstwie powinien by¢ zwilzony wodg i réwnomiernie wymieszany.
Wilgotno$é przy =zageszczaniu powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg +1%, -2%.
5.5. Grubos¢ warstw pod nawierzchnie bezpieczna na placu zabaw

Przewiduje sie warstwe piasku o grubosci 30cm i uziarnieniu od 0,2 do
2mm uwzgledniajac niezbedng amortyzacje upadku.
5.7. Utrzymanie nawierzchni piaskowej

Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat podbudowe do ruchu maszyn
uzywanych przy innych robotach, to powinien naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy spowodowane przez ten ruch na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6ot podano w ST PZ - 00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca, na wyrazne zyczenie

Inzyniera/Kierownika projektu, jest zobowigzany wykonaé¢ badania materiatéw

przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan

Inzynierowi/Kierownikowi projektu, w celu akceptacji materiatéw. Badania te

powinny obejmowac wiasciwosci materiatow okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.

W czasie robot nalezy kontrolowac :

a) uziarnienie - powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2 . Probki
nalezy pobiera¢c w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢é na biezaco przekazywane
Inzynierowi,

b) zageszczenie podbudowy - zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywa¢ sie
az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia. Zageszczenie
podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 lub BN-64/8931-02.
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c) wiasciwosci materiatbw - powinny obejmowaé ocene wszystkich wiasciwosci
okreslonych w pkt 2. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez
Wykonawce w sposdb losowy w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu.

6.3. Badania i pomiary cech geometrycznych i zageszczenia
6.3.1. Grubos¢ warstwy

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczac
+ 5%, -5%.
6.3.2. Réwnos¢ podbudowy i nawierzchni

Nierownosci podtuzne i poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq
tatg. Nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST PZ-00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkgq obmiarowg jest 1 m° (metr kwadratowy) nawierzchni
i podbudowy z kruszywa piaskowego stabilizowanego mechanicznie.

Obmiar warstwy podbudowy i nawierzchni powinien by¢ dokonany na
budowie, po utozeniu i zageszczeniu. Obmiar odbywa sie w obecnosci Inzyniera
/Kierownika projektu i wymaga jego akceptacji. Obmiar nie powinien obejmowac
jakichkolwiek  dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych
w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych na
piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Nadmierna grubos¢ lub nadmierna
powierzchnia warstwy kruszywa w stosunku do dokumentacji projektowej,
wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze
stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowgq zaptate.

2

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST PZ-00.00 ,Wymagania ogdlne"
pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér podbudowy i nawierzchni jest dokonywany na zasadach odbioru
robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej
podbudowy i nawierzchni bez hamowania postepu robét. Do odbioru Wykonawca
przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezgacej kontroli materiatéw
i robdt. Odbioru dokonuje Inzynier/Kierownik projektu na podstawie wynikéw
badan Wykonawcy i ewentualnych uzupetniajgcych badan i pomiaréw oraz
ogledzin  warstwy. Inzynier/Kierownik projektu zleci Wykonawcy Iub
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie uzupetniajacych badan
i pomiarow wtedy, gdy:
a) zakres ewentualnych badan Wykonawcy jest niezgodny ze specyfikacjami,
koszty tych badan pokrywa Wykonawca;
b) istniejg jakiekolwiek watpliwosci co do jakosci robdt lub rzetelnosci badan
Wykonawcy; koszty tych badan ponosi Wykonawca tylko w razie stwierdzenia
usterek.
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W przypadku stwierdzenia wad Inzynier/Kierownik projektu ustali zakres
wykonania robot poprawkowych lub poleci zerwanie i wymiane na nowg wadliwie
wykonanej warstwy, wedtug zasad okreslonych w niniejszych specyfikacjach.
Roboty poprawkowe Iub zerwanie i wymiane na nowg wadliwie wykonanej
warstwy Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie ustalonym
z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ-00.00
~Wymagania ogolne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonanej podbudowy i nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podfoza gruntowego,
- zakup materiatow,
- pielegnacja wykonanej warstwy,
- wykonanie nawierzchni
- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
- utrzymanie podbudowy i podtoza oraz nawierzchni w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci

2 PN-B-06714-12 zanieczyszczen obcych

3 PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadu
ziarnowego
4 PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
5 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6 PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7 PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych
8 PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
9 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
10 PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych
11 PN-EN 1176- Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchni - czes¢ 1 -ogdlne
1:2009 wymagania bezpieczenstwa i metody badan
12 PN-EN 1176- Wyposazenie placow zabaw i nawierzchni — czes$¢ 7 -
7:2009 wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji i

eksploatacji
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13 PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki-
wyznaczanie krytycznej wysokosci upadku

14 BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

51



